
机器人大赛双足竞步机器人组比赛规则

一、报名要求

根据组委会要求、鼓励大家参与更多的比赛项目，特作出如下要求：

1、比赛以小组为参赛单位

2、每组的参赛队员最多可以包含3名队员，指导老师1名

3、所有的参赛队为便于统一安排协调，各参赛单位报名时所留的联系人的联系方式（电话、邮箱）要确保为一人，且此人能来到比赛现场。请联系人定期查看邮箱。

4、在报名信息确认之后，任何参赛队伍都不能更改队伍信息。

2、 机器人结构及其规格的设定：

双足竞步机器人
类型（1）：

交叉足印竞步机器人

结构只有双足、并只能以走路的方式来移动，机器人要分清楚正面及背面，以箭头方向作为正面，是自主式脱线控制，用不多于6只伺服马达和一个伺服马达控制板来完成，机器人最大尺寸为200mm（长）X 150mm（宽）X 300mm（高），重量不超过1Kg。机器人头部要能放入(长)200mm X(宽)100mm长方格内。

类型（2）：

狭窄足印竞步机器人

结构只有双足、并只能以走路的方式来移动，机器人要分清楚正面及背面，以箭头方向作为

正面，是自主式脱线控制，用不多于6只伺服马达和一个伺服马达控制板来完成，机器人最大尺寸为200mm（长）X 150mm（宽）X 300mm（高），重量不超过1Kg.，狭窄足印竞步机器人,单足最大尺寸要能放入(长)150mm X(宽)60mm长方格内。机器人头部要能放入(长)200mm X(宽)100mm长方格内。

狭窄足印要求：

机器人由与脚底板相邻的舵机控制机器人的重心左右移动来实现前进（见下图1）

与脚底板相连的舵机平放在脚底板上，舵机的扭力输出轴与前进方向平行。

（见下图3）

交叉足印要求：

机器人由与脚底板上部的舵机控制机器人关节的前后摆动来实现前进（见下图2）

与脚底板相连的舵机平放在脚底板上，舵机的扭力输出轴与前进方向垂直。

（见下图4）
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三、竞赛内容：

类型1：

交叉足印竞步机器人：

机器人通过步行的方式从起点线走到终点线（相距200cm，限宽60cm）。竞赛开始时先走出3步距离、立正、然后卧下、向前翻跟斗3次，再起立、向前走出3步距离、立正、然后卧下（身体向后）、再向后翻跟斗3次、再起立、然后以轻快步履走向终点，参赛机器人要在4分钟以内完成所有动作。

类型2：

狭窄足印竞步机器人：

机器人通过步行的方式从起点线走到终点线（相距200cm，限宽60cm）。竞赛开始时，机器人先向前走出3步距离、立正、然后卧下（身体向前）、向前翻跟斗3次，再起立、向前走出3步距离、立正、然后卧下（身体向后）、再向后翻跟斗2次、再起立、然后以轻快步履走向终点、参赛机器人要在5分钟以内完成所有动作。
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请参赛者从以上两种类型中选取一种参加双足竞步比赛

四、比赛规则：

比赛项目进行时，该项目的各参赛队在自己比赛结束之后，将机器人交由工作人员保管，在该比赛项目结束时，统一发还。

双足竞步机器人计分规则：

1.机器人行走时跌倒一次扣10分，由栽判指定将机器人重新放在原位并继续竞赛，不另补时。

2.不按指定动作次序运行的机器人将按次序偏差次数扣分，每次偏差扣10分。

3.机器人行走每出线一次扣10分。

4.在未经裁判允许的情况下，人为干预一次扣10分。

5.以扣分少者为胜；在扣分相同条件下，以使用时间短者为胜。

五、补充说明

1、补充要求

为了达到比赛的公平公正，确保机器人是参赛队员独立完成。每个参赛单位都需要上交

以下材料，在比赛正式开始前3个小时内交给评委。未交或迟交，该组的参赛资格将取消。

在50%或50%以上的评委认为以下材料内容不真实，则该参赛组将按0分处理。

望各参赛组认真对待！

（1）机器人制作过程的相关视频，时间少于5分钟。

视频内容包括：

A、机器人制作场地

B、机器人的制作者对具体加工方法、制作工具的简单介绍

注：A、B选项中每少一样，在总成绩中扣除5分。

（2）机器人的纸质制作说明。

说明包括：

A、机器人的主要程序代码（只需包含程序的主函数内部部分）

B、在评委认为有必要时，参赛者要亲自向评委讲解程序的具体含义

注：A、B选项中每少一样，在总成绩中扣除5分。

2、机器人出界的具体判别

以下情况将被视为出界：

（1）机器人身体的任意部分压线（脚部压线和上部身体压线）

（2）机器人全身都在界线外部

（3）在竞步组中，机器人走到终点时，机器人身体的任意一部分与

     侧边线接触

以下情况将不被视为出界：

（1） 机器人的脚在界线内，但机器人的身体上部分悬空在界线外部

3、计时起点与计时终点的判别

计时起点：

在参赛组员向评委示意已经准备好后，评委回答“开始”，即认为计时开始

计时终点：

机器人身体全部在边界线以外，即计时结束

4、比赛场地以比赛实际场地为准
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