附件2：
福州大学第三届大学生智能车比赛规则说明
（1）车模制作说明
1、竞赛所使用的车模由学生自主选择设计或购买，车模外形尺寸要求控制在：小车左右车轮宽30cm以内,整体车宽不限，长、高度不限，重量以及材质不限。车模控制电路中的微控制器（单片机）不受限制，学生可自主选择，制作一个能够在专用道路上自主识别跑道并行驶的智能车。
2、竞赛所使用的识别跑道的传感器不受限制，学生可依据自己的能力自主选择设计。
3、竞赛所使用的电路板，学生可自主焊接设计，或购买现成的。
4、车模只能在赛车地盘安装驱动车轮并与赛道表面接触，在轮胎和赛道表面禁止喷洒具有粘附性的物质。
5、禁止赛车安装在比赛中污染或损坏赛道的装置。
（2）赛道说明
1）赛道路面用PVC耐磨塑胶地板材料制作，整个跑道所占面积在5m×7m左右。一般情况下会采用蓝色的广告布铺设赛道背景颜色。
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2）赛道宽度不小于45cm,赛道与赛道的中心线之间的距离不小于60cm。赛道中存在直线、曲线、十字交叉路口等。曲线的曲率半径不小于50cm。如图1：
3）跑道表面为白色，赛道两边有黑色线，黑线宽25mm±5，沿着赛道边缘粘贴，如图2所示：
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图2.赛道基本情况
4）跑道最小曲率半径不小于50cm。
5）跑道可以交叉，交叉角为90°，交叉路口黑色边缘线如图5所示：
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图3.交叉十字路口
6）比赛赛道是一个封闭曲线赛道，具有如下所示赛道元素
注意：图例中除了赛道之外的交通标示只是用于赛道元素功能说明，在比赛现场的赛道周围没有这些交通标示。
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7）比赛赛道实际布局将在比赛当日揭示；比赛前将在福州大学车辆工程（机电中心对面）二楼大厅安排采用与制作实际赛道相同的材料所做的测试赛道供参赛队进行调试。
（3）比赛规则说明
1、比赛形式为单车竞速，根据报名的队伍随机安排编号决定比赛次序。
2、现场且禁止使用遥控器控制小车。
3、比赛采取淘汰制，每个队伍每次比赛只有两次机会，赛车第一次冲出跑道时，由现场工作人员取出赛车交给比赛队员，立即在起跑区重新开始比赛，选手也可以在赛车冲出跑道后放弃比赛；若第一次跑完全程，则完成比赛。
4、选手进入场地会有60s的准备时间。准备时间完毕后，选手将赛车放置在赛道，赛车静止在起跑区。
5、比赛评定标准：选手制作的车模完成赛道运行一周所需的时间。
（4）比赛流程说明
按照比赛顺序，裁判员指挥参赛队伍顺序进入场地比赛。在裁判员点名后，每队指定一名队员持赛车进入比赛场地。参赛选手有60秒的现场准备时间。准备好后，裁判员宣布比赛开始，选手将赛车放置在起跑区内，即赛车的任何一部分都不能超过计时起跑线。比赛开始后车模应该在30秒内离开发车区。沿着赛道跑完一圈。由计时起跑线传感器进行自动计时。赛车跑完一圈且自动停止后，选手拿起赛车离开场地，将赛车放置回指定区域。
